2026级深蓝双创班招生项目简介

【注意事项】
1. 志愿数量：每人限报2个志愿，报名表填写第一志愿和第二志愿的项目编号；
2. 录取规则：按志愿优先、择优录取原则进行。第一志愿录取结束后，项目如有空缺，从第二志愿填报该项目的学生中择优递补；
3. 专业匹配建议：建议优先选择与本人录取专业一致或相近的项目，便于后续学分认定与专业转换；
[bookmark: _GoBack]4. 跨专业报名：所有专业皆可报名，跨专业入选学生需在第1学期结束时申请转入项目对应培养专业；
5. 限制说明：艺术类、中外合作办学、本专科分段培养和定向培养军士专业学生暂不纳入选拔范围。

	编号
	项目名称
	项目负责人
	所需学生
	对应培养专业

	2601
	海上平台系泊安全数字仿真平台
	王**
	6人
	船舶工程技术、
工业机器人技术

	2602
	LNG船用低温阀门创新设计与试制开发
	康**
	6人
	机械制造及自动化、
数字化设计与制造

	2603
	船体曲板智能多点成形加工流程
	冯**
	6人
	船舶工程技术

	2604
	航标作业船浮鼓系固锚链自动排链系统研发与应用
	潘**
	5人
	机械制造及自动化

	2605
	智能航标
	吴**
	5人
	电子信息工程技术



项目一：海上平台系泊安全数字仿真平台
1.项目简介
针对船舶系泊及海上平台作业依赖物理模型试验、成本高周期长、极端工况难以复现等痛点，本项目联合南京润和软件有限公司，开发集多物理场耦合建模、双通道快速仿真、智能风险预测与三维可视化于一体的数字仿真平台。仿真精度达到95%以上，计算效率提升50%以上，风险预测准确率达到99%，实现海上平台系泊作业全过程数字化仿真与智能决策。
2.所需学生专业人数及分工
	专业名称
	人数
	主要分工

	船舶工程技术
	3人
	船舶性能测试、船舶系统建模与仿真、风险评价

	工业机器人技术
	3人
	船舶数据采集、运动建模与控制仿真、风险评价


3.学生能力培养
通过参与本项目，学生将掌握：
- 多物理场耦合建模与数字仿真技术；
- 人工智能风险预测算法设计与应用；
- 三维可视化平台开发与数据驱动建模；
- 系统集成测试与工程实践能力。
4.预期成果
- 海上平台系泊安全数字仿真平台1套；
- 申报专利或软件著作权2-3项；
- 参加省级及以上创新创业大赛2-3项。
5.项目负责人
【王**】 航海技术学院副教授、DNV内审员
长期从事航海技术、船舶运动建模与仿真领域的教学与科研工作。近三年主持深圳海通通信仪器有限公司、江苏顺发船务有限公司、上海航致海事服务有限公司等企业委托科研项目多项，涵盖港口三维数据库开发、多源数据融合引航仿真、海工平台建模与系泊模拟试验等方向。指导学生获得江苏省职业院校大学生创新创业大赛一等奖3项、二等奖1项，江苏省“挑战杯”二等奖1项，获批江苏省大学生创新创业培育计划5项。具有丰富的数字仿真技术研发和学生竞赛指导经验。

项目二：LNG船用低温阀门创新设计与数字化研发
1.项目简介
伴随国内LNG船舶制造产业快速发展，船用低温阀门国产化需求持续攀升。本项目联合江苏诚功阀门科技有限公司（省级专精特新小巨人企业、国家高新技术企业），依托企业现有陆上LNG阀门技术与省级LNG阀门工程技术研究中心，开展船用低温阀门创新设计与数字化研发，推动企业产品向船用工况适配化升级，助力高端船用阀门国产化发展。
2.所需学生专业人数及分工
	专业名称
	人数
	主要分工

	机械制造及自动化
	 3人
	阀门阀体和密封结构优化设计、零部件强度分析

	数字化设计与制造
	 3人
	三维建模、工程图纸绘制、仿真校核


3.学生能力培养
通过参与本项目，学生将掌握：
- 船舶工程标准与船级社规范应用；
- 机械结构设计与优化方法；
- CAXA系列软件数字化设计与制造技术；
- 有限元仿真分析与结构校核；
- 工程技术文档编制与成果转化。
4.预期成果
- 船用低温阀门适配化设计方案1套；
- 全套三维模型与标准化工程图纸；
- 结构仿真优化分析报告；
- 申报专利2项。
5.项目负责人介绍
【康**】 船舶与智能制造学院讲师、博士、模具设计师（二级）
长期从事流体传动与控制工程、机械设计与制造领域的教学与科研工作。近三年主持《工业X射线探伤仿真系统关键技术开发》、《穿梭车物料箱复合式提升机的设计开发》等企业横向课题，具有丰富的装备研发与工程实践经验。指导学生获得第四届全国高校国产软件应用与设计创新大赛二等奖、江苏海事学院第九届“数码大方杯”CAD技能大赛一等奖，在数字化设计与制造、机械创新设计领域具有扎实的指导能力。
项目三：船体曲板智能多点成形加工流程
1.项目简介
传统船体复杂曲板加工成形工艺存在效率低、精度差、依赖人工经验等问题，已难以满足当前智能造船趋势。本项目联合扬子鑫福造船有限公司，依托校内躬行楼多点成形装备、3D扫描仪等实验设备，开展“点云扫描→智能建模→成形预报→仿真验证”全流程教学，最终完成船体复杂曲板的高效、高精度和智能化成形，培养掌握先进造船技术的卓越工程师人才。
2.所需学生专业人数及分工
	专业名称
	人数
	主要分工

	船舶工程技术
	6人
	工艺调研与开发、系统功能验证、设备安装与调试


3.学生能力培养
通过参与本项目，学生将掌握：
- 三维点云扫描与智能模型重建技术；
- CAD/CAE数字化设计与仿真方法；
- 多点成形加工工艺与设备操作；
- 船体结构精度检测与质量控制；
- 企业实践验证与工程问题解决能力。
4.预期成果
- 曲板智能成形加工流程方案1套；
- 申报专利或软件著作权2项；
- 参加省级及以上技能竞赛4项以上。
5.项目负责人
【冯**】 船舶与智能制造学院讲师、博士、系统集成项目管理工程师
长期从事船舶先进制造技术领域的教学与科研工作。目前在扬子鑫福造船有限公司从事博士后研究，担任企业项目负责人，具有扎实的企业实践背景。2025年跟随新扬子造船有限公司企业项目实践，深度参与豪华邮轮外板柔性渐进成形工艺开发。指导学生获得2025年江苏“领航杯”数字素养技能比赛一等奖、第十八届先进机器人及仿真技术大赛国赛一等奖、中俄工业创新大赛三等奖、2026年江苏海事学院鲲鹏杯创新创业比赛二等奖等多项高水平竞赛奖项，具有丰富的智能制造技术研发和学生竞赛指导经验。

项目四：航标作业船浮鼓系固锚链自动排链系统
1.项目简介
目前航标作业时，锚链（Φ38锚链每米重30kg，总长75-100m，重达2.5吨）需人工加吊机拖拽排布，劳动强度极大、效率低、存在安全隐患，是影响航标作业机械化水平的关键环节。本项目联合长江南京航道局，研发一套自动排链系统，实现锚链自动排布，降低作业劳动强度、提升作业安全水平，并在50米级航标船上进行示范应用。
2.所需学生专业人数及分工
	专业名称
	人数
	主要分工

	机械制造及自动化
	3人
	机械结构设计、装配图绘制、后端API接口开发

	
	2人
	数控机床操作与加工、数控铣削加工程序编写


3.学生能力培养
通过参与本项目，学生将掌握：
- 机械结构设计与三维建模（UG软件）；
- 数控加工编程与设备操作；
- 机械系统仿真分析与优化（ANSYS）；
- 控制系统设计与调试；
- 工程项目全过程管理与实践。
4.预期成果
自动排链系统硬件原型1套
- 设计方案与图纸1套
- 申报专利2-3项
- 参加省级创新创业大赛并力争二等奖以上
5.项目负责人
【潘**】 船舶与智能制造学院高级实验师、钳工高级技师
长期从事机械设计制造领域的实践教学与科研工作。近三年主持横向课题3项，包括《船用止链器研制》、《航标施工船用自动锁控铁链设备研制》、《大型航标作业绞盘与容缆器同步运行系统研发》，全部面向船舶与航标装备真实需求。指导学生获得2021年江苏省职业院校互联网+创新创业大赛一等奖、2023年第十八届“挑战杯”江苏省选拔赛一等奖、2025年江苏省职业院校技能大赛三等奖，具有丰富的装备研发实践和学生竞赛指导经验。

项目五：智能航标
1.项目简介
当前内河航道航标普遍存在AIS通信距离受限、信号易受遮挡、误报警率高等问题，导致船舶在弯道、桥区等复杂水域无法及时获取有效助航信息。本项目联合南京道智明交通科技有限公司，研发集成多模通信与多元感知的智能航标终端，使AIS有效通信距离提升30%以上，系统误报警率降至5%以下，并搭建航道助航信息可视化平台，在典型航段完成示范应用。
2.所需学生专业人数及分工
	专业名称
	人数
	主要分工

	电子信息工程技术
	5人
	电路设计、嵌入式软件开发、PCB设计、系统调试


3.学生能力培养
通过参与本项目，学生将掌握：
- 嵌入式系统开发与传感器集成技术；
- 无线通信与数据传输协议应用；
- 硬件调试与系统测试方法；
- 技术文档撰写与项目汇报能力。
4.预期成果
- 智能航标终端硬件原型1套；
- 航道助航信息可视化平台1套；
- 申报专利或软件著作权1-2项；
- 参加省级及以上创新创业大赛。
5.项目负责人
【吴**】 航海技术学院讲师、博士、高级工程师
长期从事船舶自主航行感知系统、内河航道智能巡检技术、智能航标终端设备研制等领域的研发与教学工作。近三年主持《船舶自主航行感知系统开发》《内河航道智能巡检技术研究》《蓝牙航标终端设备研制》等多项企业合作课题，在智能航标与感知系统领域具有扎实的研发基础和丰富的工程实践经验。指导学生获得2024年江苏省职业院校创新创业大赛创意组二等奖、2025年江苏省职业院校创新创业大赛创业组三等奖、第十四届“挑战杯”江苏省选拔赛一等奖、第十五届“挑战杯”江苏省选拔赛二等奖，具有丰富的学生指导经验。
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